Hermes system sterowania RC dalekiego zasiegu
Ten dokument opisuje sposdb aktualizacji oprogramowania systemowego urzadzen systemu
HERMES.

System Hermes jest sprzedawany zawsze z najnowszg, stabilng wersjg oprogramowania
systemowego i do poprawnej pracy nie wymaga aktualizacji, jednakze system jest wcigz rozwijany i
mogg pojawiac sie nowe wersje oprogramowania systemowego dostarczajgce nowych funkcji lub
poprawiajgce stabilnos¢ oraz niezawodnosé systemu. Aktualizacje te sg dostepne bezptatnie na
stronach webowych www.pitlab.pl w dziale pobierania.

Procedura aktualizacji dla wszystkich urzadzen systemu Hermes jest identyczna, jakkolwiek kazde
urzadzenie (nadajnik, odbiornik) wymaga oddzielnego pliku z aktualizacja.

UWAGA: Zalecamy aktualizacje oprogramowania do tej samej wersji we wszystkich
wspotpracujgcych ze sobq urzgdzeniach (nadajnik i wszystkie zbindowane w nim odbiorniki).
Pomimo doktadania wszelkich staran nie mozemy zagwarantowac¢ w petni poprawnej pracy
urzqdzen z réznymi wersjami oprogramowania.

Przed aktualizacjg oprogramowania prosze uwaznie przeczytaé dostepne wraz z aktualizacjami opisy
zmian, ktére zawierajg wazne informacje i dodatkowe wymagania, np. konieczno$¢ ponownego
zbindowania odbiornikéw, konfiguracji nowych opgcji itd.

Proces aktualizacji nie usuwa istniejacych ustawien urzadzenia, ale moze je modyfikowaé lub
uzupetnia¢ o nowe opcje, dlatego przed aktualizacjg zalecamy wykonanie kopii bezpieczerstwa
ustawien.

Podlaczenie

Aktualizacja oprogramowania (jak réwniez petna konfiguracja urzadzen) wymaga komputera z
systemem Windows (XP, Vista, Win7, Win8, Win10), z wgranym oprogramowaniem
HermesConfigurator.exe. ta aplikacja nie wymaga instalacji i moze by¢ skopiowana do dowolnego
katalogu/dysku na komputerze, w tym réwniez na dysku wymiennym (pendrive lub karcie SD).

Aktualizowane urzadzenie HERMES musi by¢ podtgczone do komputera poprzez konwerter USB<-
>RS232. HERMES akceptuje urzadzenia z logikg 3.3V jak rdwniez 5V.


http://www.pitlab.pl/

Programowane urzadzenie HERMES powinno by¢ zasilone stabilnym napieciem 5V o wydajnosci
prgdowej minimum 200mA, oraz powinna by¢ rdwniez dotgczona antena lub sztuczne obcigzenie 50
Ohm.

Nalezy pamieta¢, ze sygnat TX konwertera nalezy podtgczy¢ do pinu oznaczonego RXD urzgdzenia
HERMES, a sygnat RX konwertera nalezy podtgczyé do pinu TXD urzadzenia HERMES (sygnaty
,Sskrzyzowane”).

Po podtgczeniu urzadzenia i uruchomieniu programu HermesConfigurator.exe nalezy wybra¢ numer
portu COM odpowiadajacy podtgczonemu konwerterowi, oraz wybrac szybkosé transmisji 38400bps,
a nastepnie klikng¢ przycisk [Connect].

Po prawidtowym pofaczeniu ekran konfiguratora zmieni kolor tfa z szarego na jasnozielony, zostang
wypetnione pola informacjami o podtgczonym urzadzeniu, oraz wyswietlona dodatkowa zaktadka o
nazwie odpowiednio Transmitter lub Receiver, zawierajgca dane konfiguracyjne urzadzenia.
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Po nawigzaniu potaczenia urzgdzenie przechodzi do trybu konfiguracji (przestaje nadawac / odbiera¢
sygnaty radiowe), do czasu zakoriczenia konfiguracji i poprawnego odtgczenia/restartu zasilania.
Przez czas konfiguracji dioda LED $wieci ciggtym swiattem

UWAGA: Kazide urzgdzenie posiada swéj unikalny numer seryjny oraz numer urzgdzenia (UID)
nadawane w procesie produkcji. Program HermesConfigurator.exe moze wymagac dostepu do
internetu w celu zweryfikowania, czy podtgczone urzqdzenie jest oryginalnym produktem firmy
Pitlab.

Aktualizacja oprogramowania
Aktualizacja oprogramowania przebiega w nastepujacy sposob:

1. Pobranie plikéw z najnowszg wersjg oprogramowania systemowego dla danego urzadzenia (
receiver.rxf dla odbiornika lub transmitter.txf dla nadajnika)

2. Uruchomienie HermesConfigurator.exe i podtgczenie urzadzenia, klikniecie przycisku
[Upgrade firmware] a nastepnie wskazanie pobranego pliku z oprogramowaniem. Podczas
aktualizacji wyswietlany jest pasek postepu na dole okna aplikacji konfiguratora. Po
zakonczeniu aktualizacji wyswietlane jest okno z informacjg o zakonczeniu aktualizacji.

3. Powtdrzenie aktualizacji oprogramowania dla wszystkich wspétpracujgcych urzadzen
(nadajnik oraz wspodtpracujgce z nim odbiorniki).



Ta sama procedura moze byc¢ wykorzystana do wgrania dowolnej (wczesniejszej) wersji
oprogramowania. W takim przypadku nalezy réwniez odtworzy¢ poprzednie ustawienia urzqdzenia
z wiasciwej kopii bezpieczenstwa.

Aktualizacja bootloadera

Niektére aktualizacje oprogramowania z istotng zmiang funkcjonalnosci mogg wymagacé rowniez
aktualizacji tzw bootloadera, czyli czesci oprogramowania zapewniajgcego komunikacje z
komputerem PC. W takim wypadku aktualizacja wymaga wiekszej ilosci krokdw:

1. Pobierz pliku z nowg wersjg bootloadera (bootloader.bot). Ten plik jest wspdlny (taki
sam) dla nadajnika oraz odbiornika

2. Pobierz plik z oprogramowaniem aktualizujgcym bootloader. Sg to dwa oddzielne pliki
dla odbiornika (bootupdate.rxf) oraz dla nadajnika (bootupdate.txf)

3. Uruchom HermesConfigurator.exe i podfgcz urzadzenie, kliknij przycisk [Upgrade
firmware] a nastepnie wskaz pobrany plik z oprogramowaniem aktualizujgcym
bootloader (odpowiednio bootupdate.rxf lub bootupdate.txf). Po wgraniu programu
aktualizujgcego urzadzenie bedzie identyfikowane jako Bootupdater i jest gotowe do
wiasciwego procesu aktualizacji bootloadera. Przycisk [Upgrade firmware] zmieni nazwe
na [Upgrade bootloader].

4. Nacisnij przycisk [Upgrade bootloader] i wybierz nowy plik z oprogramowaniem
bootloadera ( bootloader.bot). Po aktualizacji bootloadera urzadzenie znéw bedzie
identyfikowane jako Transmitter lub Receiver, oraz jest gotowe do wgrania nowe] wersji
oprogramowania systemowego (firmware).

5. Nacisnij przycisk [Upgrade firmware] i wybierz nowy plik oprogramowania systemowego
( receiver.rxf lub transmitter.txf). Po aktualizacji urzadzenie jest gotowe do pracy.
Powtdrz aktualizacje dla wszystkich wspétpracujacych ze sobg urzadzen.



